index-226_1.png
Barral Barra2  Barra3





index-222_2.png





index-228_1.png


index-220_1.png
Delimitacion
del problema

Planteo de

hipétesis

Formalizacién
del modelo






index-217_2.jpg
]

Vr

300

250

200

150

100

50

10

20 30
P, [emHa0]

mi!

20 30
P, [emHa0]






index-222_1.png
s+4





index-220_2.png





index-209_2.png
10

x107*






index-209_1.jpg
PC Origen PC Objetivo

Monitoreo S
Ejecucion en

Programacién Tiempo-real

Algoritmos de

control Monitoreo

CEU

Sensores
Actuadores

Sistema fisico





index-214_1.jpg
ni
Lineal

icializacion RC™
__(Bibliografia) )

dquisicio
de sefiales

Estimacion d
parametros

namiento
de sefial

validacion
inicial

Muestra
esultado

)






index-213_1.jpg
P.(Vr)






index-206_1.jpg





index-208_1.jpg
Sensor de

= Posicidn

Marco de Sostéy
(Referencia Fija)

Acelerémetro

Direecion de las
N






index-207_1.jpg
Generudor de Olas

250/
4.20[m] 20.0[cmn]

39.0[cm] v
19.5[cm] |19.5(cm) %

3.35(m|

<] <] o o —é

5.62[m 10.8[cm) 50
*r— o

46.21fem]

80.0[cm

2.93(m]

Profundidad: 0.9[m)
(Con respecto al SWL)

Playa





index-216_1.jpg
Pardmetro

Valor real
Estimacién promedio (error)

Valor real
Estimacion promedio (error)

Valor real
Estimacion promedio (error)

Raw [emH20/ml/seg|

a1 [emI1,0/ml]

a |emH20/mi?|

0.02 0.0205 1e-06
0.02000 (0.001%) 0.0204 (0.02%) 9.9310e-07 (0.7%)
e 1
0.015 0.0149 5e-07
0.01499 (0.03%) 0.01479 (0.51%) 5.155e-07 (3%)
Paciente 2
0.025 0.0163 8.6e-07

0024997 (0.01%)

0016208 (0.41%)

Paciente 3

8.7553e-07 (1.77%)






index-215_1.jpg
Estimation v 2.0

Contguraion
Threshold (%] 85
Sove moset i P_Models
Sovdatain: P_Data I
Run ;
o me W e
“Time 5]
Model prameters ok
o ot
& ) S
e
M_,,WVW “‘v‘”‘/“NMMLV’" ) v ]
5 5L I I
¥ =% BT YT S N M T
s oo S L
i) M o =
4
SR L
3 W 0 60 s 100 120 10 160 W @ w10 1w

# Respiratory Cyele.

# Respirmtory Cyele





index-217_1.jpg
Processmisnty

et
VariacionEstandar.

Mo Ayste

‘Mabsimo At
Cont e <0






index-197_4.png
edia = 7.8342 dB





index-197_3.jpg
Histograma - Ganancia de antena - r

14000

12000

10000






index-1_1.jpg





index-19_1.jpg
PILAR 1

w & Muro

- o

4,20 m





index-197_2.jpg





index-197_1.jpg





index-202_2.jpg
J 18 20
t{min)

22

24





index-202_1.jpg
14

12

10

= 3
<

[wdd Ny

S o

] =
[wdnv

12

10

t[min]





index-202_4.jpg





index-202_3.jpg
15

0.95

=

(/810w

ooy





index-195_8.png





index-195_7.png





index-196_1.jpg





index-195_9.png





index-195_6.jpg





index-196_6.jpg
orias capturadas





index-196_3.jpg
o B
S s

ewou eweIBOISIH

3

t[mins]





index-196_2.jpg
Cantidad de reflexiones capturadas






index-196_5.png
ado

06

05

04

Histograma - duracion de las trayect





index-196_4.jpg





index-194_8.jpg





index-194_7.png





index-195_1.png





index-194_9.png





index-195_5.jpg





index-195_4.jpg





index-195_11.png





index-195_10.png





index-195_3.jpg





index-195_2.jpg





index-194_21.jpg





index-194_23.png





index-194_22.png





index-194_5.png





index-194_4.jpg





index-194_6.jpg





index-194_25.png





index-194_24.png





index-194_3.jpg





index-194_26.png





index-194_13.png





index-194_12.png





index-194_19.jpg





index-194_18.jpg





index-194_20.jpg





index-194_2.jpg





index-194_15.png





index-194_14.png





index-194_17.jpg





index-194_16.png





cover.jpeg
| Tumetal
AR\ \ |

.
f
(¥






index-101_1.jpg
6. Indique si cada una de las siguientes afirmaciones es verdadera (V) o falsa (F):

cano e

El producto punto de dos vectores es otro vector.

El vector de posicion tiene como punto inicial el origen del sistema de coordenadas.
Sile dan el modulo y la direccion de un vector le estan dando sus coordenadas polares.
El' modulo de un vector unitario es igual a dos.

La velocidad es una magnitud vectorial.
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1 En la primera figura se muestran los vectores 4 y B El a opeidn que mustra ¢l vecto resta 4 - .

‘Marque su respuestacon una cruz (X).

i IER] [iamEERER
5 b e[

5. Consiere un coche chocando contra una pared. Su velocidad inicales 7,y su velocidad final es
V7 como se maestra en la primera figura. Margue con ura eruz (X) e cambio de velocidad del
coche, el cual et dado por A7 = 7 - T,
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Pienso que si porque esto me motiva a seguir estudiando y me entusiasma a lo préximo en mi carrera!

Ya que vamos teniendo una idea de lo que viene en la carrera y en nuestra especialidad.

Siempre estd bien que se integren las distintas ramas de la carrera.

Ya que sin estas charlas, quizé algunos alumnos se frustran, pensando que la carrera no es lo que esperaba , sin
saber, que se trata de una base para las materias de afios superiores en donde se ve mas claro, la aplicacion en la ing.
es una buena manera de ayudar a entender otros contenidos en otras materias al igual que ésta, ya que estén
mutuamente vinculadas

i, porque nos van introduciendo a otras materias con contenidos que se pueden ir relacionando con los visto en
clases

A pesar de que lo que dieron hasta ahora estaba més dirigido a Ingenieria Civil, siendo de Ingenieria en Energia
Eléctrica me resultd interesante y siento que vuelve més dinamica la forma de ver a la matematica y su uso y

aplicacion en situaciones reales referidas a la Ingenieria. Acrecienta el interés por la materia (Matemtica A) y por la
carrera en cuestion.

Adicionalmente, la matematica puede resultar abstracta, por lo cual relacionarlo con algo mas concreto puede ser
muy Gtil para el aprendizaje.

Creo que muchas veces no tomamos dimensién del alcance que tiene la matematica con temas cotidianos,
relacionados o no a la ingenieria, y es de mucho interés de vez en cuando tener este tipo de actividades

ya que vemos los contenidos de Matemética A con otra perspectiva

En general, materias como Mateméticas o Quimica pueden sentirse desconectadas de la carrera. Por eso considero
il poder observar las relaciones que existe entre estas materias y la matemética.

Hace mas ficil encontrarle un sentido a todo lo aprendido durante la materia y viendo como pueden ser las
actividades que tendremos que hacer el dia de mafiana
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